PLAN COURS 1S : GEOMETRIE

Chapitre 1 :
Vecteurs et barycentres en géométrie plane

I) Vecteurs

1) Colinéarité

2) Norme d’un vecteur

II) Barycentre de deux points

1) Théorème-définition

2) Homogénéité du barycentre

3) Isobarycentre

4) Réduction de α MA + β MB
III) Barycentre de trois points

1) Théorème-définition

2) Propriétés

3) Règle d’associativité

4) Cas de l’isobarycentre

IV) Généralisation : barycentre de n points

1) Théorème-définition

2) Propriétés

3) Coordonnées du barycentre

4) Cas de l’isobarycentre

V) Utilisations possibles du barycentre

1) Pour déterminer un point impliqué dans une « équation vectorielle »

2) Pour déterminer un ensemble de points (par réduction)

3) Pour prouver une concourance de droites (médianes par associativité)

4) Pour trouver le centre d’inertie d’un objet

Chapitre 2 :
Angles orientés


I)


Chapitre 3 :
Vecteurs et repérage dans l’espace

Chapitre 4 :
Le produit scalaire

Chapitre 5 :
Applications du produit scalaire

Chapitre 6 :
Homothéties et translations

