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1. Présentation

Un automate programmable est destiné à :

· contrôler des processus de fabrication de biens dans un environnement industriel,

· contrôler des systèmes automatisés dans tous les milieux : industriel, environnement, loisirs, domestique, …

Les principales fonctions d’un automate programmable s’ordonnent autour de l’information : 

·  Acquisition d’informations : Capteurs TOR, mesures analogiques, communication 

·  Traitement des informations : fonctions logiques, calcul arithmétique, comparaison, … 

·  Commande de parties opératives : actionneurs TOR, consigne de vitesse de rotation, … 

Le terme « nano-automate » peut désigner, dans ce qui suit, la gamme du fabricant SCHNEIDER « TSX-Nano » qu’il ont nommée ainsi afin de montrer sa taille réduite par rapport aux micro-automates ; le terme « nano-automate » pourra le plus souvent désigner aussi l’ensemble des automates programmables à petite puissance et munis d’un faible nombre d’entrées/ sorties (( 6 à 30). 

2. Le choix d’un automate

Un automate programmable n’est pas présenté dans un modèle et une référence uniques. La gamme doit s’adapter aux différents environnements de fonctionnement (énergie, protection, …) et aux différentes informations qu’il devra acquérir, traiter et restituer. 

Dans un avant-projet, le choix d’une gamme d’automates est essentiel, car il peut représenter une partie non négligeable du coût du produit fini.

Si la sélection est faite sans connaître tous les critères de choix de l’automate, et surtout les limites de chacune de ses fonctionnalités, le projet peut s’écrouler par manque de « puissance » :

· Rapidité des d’entrées / sorties, 

· Taille des informations numériques qu’il peut traiter, 

· Rapidité du processeur, 

· … 

3. Architecture interne d’un nano-automate

Le schéma page suivante décrit les différents constituants d’un nano-automate.

En utilisant la documentation « Guide de référence rapide » du TSX Nano, compléter, pour chacune des fonctions décrites dans les cadres, les caractéristiques électriques à prendre en compte pour le choix d’une référence parmi la gamme.
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