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La partie opérative

1. Introduction.

La partie opérative agit sur la matière d'œuvre à partir des consignes opératives élaborées par la partie commande et génère des comptes-rendus d'exécution à destination de celle-ci.

Les actionneurs doivent être alimentés en énergie de puissance (électrique ou pneumatique).
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2. Structure

La partie opérative est constituée de deux sous-ensembles de constituants :

· la chaîne d'action (chargée d'agir sur la matière d'œuvre)
· la chaîne d'acquisition (chargée de prélever des informations sur le processus de production).
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2.1. Chaîne d’action.
La chaîne d'action est chargée de transformer la matière d’œuvre en fonction des consignes opératives.

Elle est constituée de 3 éléments, quelle que soit la technologie employée.


[image: image2]
On distinguera

· la chaîne d'action pneumatique,

· la chaîne d'action électrique.

2.1.1. La chaîne d'action pneumatique.

La chaîne d'action pneumatique est généralement constituée :

· d'un distributeur,

· d'un vérin.

Il existe également la chaîne de préhension par le vide.
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2.1.2. La chaîne d'action électrique.

La chaîne d'action électrique est constituée :

· d'un contacteur,

· d'un moteur électrique (à courant continu ou à courant alternatif).
( Note :
Le contacteur est rarement utilisé seul il est un des constituants de la chaîne d’alimentation du moteur.
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2.2. Chaîne d’acquisition.

La chaîne d’acquisition prélève une information sur la partie opérative, sur la matière d’œuvre ou sur l’environnement du système pour informer la partie commande.

Ces informations peuvent être de natures très diverses : présence de matière d’œuvre, position d’un actionneur, grandeur physique (température, vitesse…)…

Le constituant essentiel de la chaîne d’acquisition est le capteur (ou détecteur).
Le capteur prélève l’information :

· sur l’actionneur (capteur de fin de course),
· sur le processus de production au niveau d’un effecteur (présence du vide dans une ventouse) ou au niveau de la matière d’œuvre (présence de roues),

· sur l’environnement (anémomètre, capteur de luminosité).
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Le moteur, alimenté en énergie de puissance par son contacteur, entraîne l'effecteur en rotation.





Le contacteur est chargé d'alimenter le moteur en énergie électrique de puissance.
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L'effecteur est l'élément de la chaîne d'action en contact avec la matière d'œuvre. C'est lui qui est chargé de sa transformation.








Énergie pneumatique de puissance pour le moteur.





Entrainement en rotation de l'effecteur.








Consigne opérative issue de la partie commande.
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Le distributeur est chargé d'alimenter le vérin en énergie pneumatique.
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Le vérin, alimenté en énergie de puissance par son distributeur, entraîne l'effecteur en mouvement.








L'effecteur est l'élément de la chaîne d'action en contact avec la matière d'œuvre. C'est lui qui est chargé de sa transformation.








Énergie pneumatique de puissance pour le vérin.





Entrainement de l'effecteur.








Consigne opérative issue de la partie commande.








Effecteur








Vérin








Distributeur





L'effecteur est l'élément de la chaîne d'action en contact avec la matière d'œuvre. C'est lui qui est chargé de sa transformation.








L'actionneur est l'élément moteur de la chaîne d'action.


Alimenté en énergie de puissance par son préactionneur, il fait fonctionner l'effecteur.


L'actionneur pneumatique principal est le vérin, l’actionneur électrique le plus courant est le moteur.





Le préactionneur est chargé d'alimenter l’actionneur en énergie de puissance en fonction des consignes opératives reçues de la partie commande.


Le préactionneur peut être un distributeur (chaîne d'action pneumatique) ou un contacteur électromaqnétique (chaîne d'action électrique).








Énergie de puissance pour l'actionneur.





Action sur l'effecteur


(mouvement, effort...)





Consigne opérative issue de la partie commande.
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La chaîne d'acquisition prélève les informations sur la chaîne d'action, sur l'environnement ou sur la


matière d'œuvre.





Comptes-rendus d'exécution


(à destination de la partie commande)








La chaîne d'action est chargée d'appliquer les transformations à la matière d'œuvre.
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