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I - SITUATION PROBLEME :   
     On a vu  précédemment que le système ouvre portail automatique possède comme fonction contrainte : FC2 : relier l’OPA au réseau électrique.

    Et on a vu aussi que le système est composé d’un ……………………. qui permet l’ouverture et la fermeture  du portail. Donc en plus de l’alimentation électrique il faut alimenter le système par de l’énergie  …………………..

    FC2’ : alimenter l’OPA par l’énergie pneumatique

    On se demande comment peut-on réaliser cette solution ?

II- MISE EN SITUATION :

Pour ouvrir et fermer le portail il faut ………………….l’une des chambres avant ou arrière par ……………….................
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Il existe un mécanisme qui permet à la chambre avant ou la chambre arrière du vérin d’être alimentée par l’air comprimé. Ce mécanisme s’appelle …………………………….. 

III- SITUATION DANS LA CHAINE D’ENERGIE :

                                                                ordre
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IV- SITUATION DANS UN SYSTEME AUTOMATISE :




V- DISTRIBUER L’ENRGIE :

     La majorité des systèmes industriels ont pour partie commande un API (automate programmable industriel). Cet automate est généralement incapable d’envoyer directement l’énergie nécessaire à l’actionneur car il traite de l’information.  Le pré actionneur est donc la pour ………… une énergie (pneumatique ou électrique) forte adaptée à l’actionneur en fonction de la commande (énergie faible) venant de l’API.  On distingue :

· ……………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………. ..

· ………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………

1- Rôle d'un Pré-actionneur



2-  Les pré-actionneurs pneumatiques : les distributeurs :
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3- Distributeurs :
   3.1-  Constitution : 
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La symbolisation complète d’un distributeur tient en compte de trois fonctions :

· …………………………..
· ………………………….
· ………………………….    

        3.2- Orifices et positions :

· Les positions : chaque position est représentée par ……………...... Il y a autant de cases que de positions.

· Les orifices : nécessaires au ………………………………. .
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On remarque que la désignation d’un distributeur prend en compte ces deux premières fonctions ; exemple distributeur 3/2  (3orifices et 2 positions).
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       3.3-  Commandes :
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     3.4-  Exemples de distributeurs :
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        3.5-  Alimentation et évacuation :
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3.6- Distributeurs monostables et bistables :
a- distributeur monostable :
 Si le distributeur possède un pilotage par ………. ……., il est …………………, c'est-à-dire que seule la position obtenue par ce ressort est ……..………. :absence de signale de …………. extérieur, le tiroir se déplace automatiquement dans la position du ………….
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b- distributeur bistable :
Si le distributeur possède deux pilotages de même ………, il est …………, c'est-à-dire que les deux positions sont des positions ……….. : en absence  de signal de ……………….. extérieur, le tiroir ne bouge pas et reste dans la …………. qu’il occupe
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      3.7-  Exercice d’application : 

  Donner la désignation des distributeurs suivants :
	
	Désignation
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3.8-  Exemple d'un distributeur 4/2 à commande pneumatique :
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	Représentation schématique :
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    3.9- Alimentation d'un vérin double effet à l'aide d'un distributeur 4/2 à commande pneumatique :
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4-  Les pré-actionneurs électriques : les contacteurs :
         4.1-  Analyse fonctionnelle :
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         4.2-  Principe de fonctionnement :
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      L’alimentation d’un électro-aimant par le ………………….. , permet de déplacer une partie …………… (noyau de fer doux) qui établit la liaison entre contacts ………………. et ………............... Le courant peut alors circuler dans le circuit de puissance.

     Le nombre de contact de puissance dépend de la nature du circuit commandé (continu, triphasé)
       4.3- Exemple d'un contacteur triphasé :
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	Représentation schématique :
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