Exercices Vacances Oct



Exercice 1
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1- Donner les équations de S1 S2 S3

2- On ne possède pas de porte « ou exclusive ». Proposez une solution avec que des NANDS

Exercice 2
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S5=AB+ AB




Donner les schémas correspondants à base de portes logiques

Exercice 3
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Donner les schémas correspondants (avec portes logiques)

Simplifier S6 et S7

Exercice 4
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Donner la table de vérité de S puis compléter le chronogramme

Exercice 5

A - Un bus d’adresse de 20 bits peut adresser ……………….  cases mémoires

B- La zone adressable en hexadécimal  pour un bus d’adresse de 16 bits va de ………………  à ………………

C- On souhaite réaliser une interface d'entrée/sortie : il faut pouvoir adresser 1044 registres de 8 bits (ou cases mémoires  de 8 bits)  sur la carte interface. Mon bus d'adresse est de 16 bits et mon bus de données de 8 bits : puis-je  adresser toutes les cases mémoires ?

Exercice 6

Soit le système suivant :
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Le microcontrôleur pilote via les relais T1 à T4 un moteur à courant continu. Le moteur fait tourner une poulie de rayon R. Entre la sortie arbre moteur et la poulie est monté un réducteur de rapport 1/30

Un «codeur incrémental» délivre 150 impulsions lorsque la roue de la poulie fait 1 tour.
Le rayon de la poulie est de 5cm

Rappel formule circonférence (périmètre) d’une roue :  2*pi*Rayon

1- Lorsque la poulie fait un tour, le point A (sur la courroie) va se déplacer en A’ : Calculer la longueur de ce déplacement. 

2- Calculer le nombre de tours que devra effectuer la roue pour que le point A se déplace sur toute la longueur L = 2m
3- En déduire le nombre d’impulsions générées par le codeur 
4- M. Vergoz, jeune ingénieur informaticien,  est chargé de réaliser un petit programme de test pour comptabiliser le nombre d’impulsions générées. Voici ce qu’il propose :
Byte compteur    ‘ Déclaration variable compteur sur 8 bits

Do

  Do 

  Loop until PORTA.1 = 0   ‘ Attente autorisation comptage (A1 = 0)

  Compteur = 0                  ‘ initialisation

  Do

    Do 

    Loop until PORTA.0 = 0    ‘boucle jusqu’à A0 = 0

    Do

    Loop until PORTA.0 = 1    ‘boucle jusqu’à A0 = 1

    Compteur = compteur + 1      

    PRINT “Compteur”, compteur

  Loop PORTA.1 = 1            ‘ sort de la boucle si A1 = 1 

Loop

a- La variable compteur est t-elle correctement dimensionnée ? (justifier en calculant le nombre de bits nécessaire pour coder toutes les impulsions pour le déplacement L )

b- Quelle est la longueur maximale que pourra mesurer ce programme ?

c- Si on remplace la variable compteur 8bits par une variable 16bits quelle sera la longueur max mesurable ? 

5- Indiquer en rouge le sens du courant dans le circuit de puissance (moteur) lorsque T1-T3 fermés et T2-T4 ouverts. Donner le mot binaire B3 B2 B1 B0 correspondant .

Indiquer en bleu le sens du courant dans le circuit de puissance lorsque T2-T4 fermés et T1-T3 ouverts. Donner le mot binaire B3 B2 B1 B0 correspondant

Quel mot binaire doit générer le microcontrôleur pour arrêter le moteur ?

6- Le moteur absorbe un courant de 2A sous 10V. Quelle est la puissance absorbée ?

7- Son rendement est de 60% . Quelle est la puissance utile en sortie arbre moteur ? 

8- La vitesse de rotation en sortie arbre moteur est de 900 tour/minutes. En déduire la vitesse de rotation de la poulie notée N (donner le résultat en tr/min)

9- Sachant que la vitesse linéaire de la courroie est donnée par la formule  V= 2*pi*NR/60 , calculer V (en m/s)   (N : Vitesse rotation poulie en tr/min , R : rayon de la poulie en mètre)

Exercice 7

Compléter le tableau suivant :

	Décimal
	Binaire
	Hexadécimal
	BCD

	210
	
	
	

	
	110111011101
	
	

	
	
	BF1
	

	
	
	
	1001    0011    0101   0111


Exercice 8

Je dois réaliser un plan mémoire pour un système minimum à base de microprocesseur 6809.  Je souhaite réserver 256 octets pour mes E/S, 20ko pour la RAM et 16ko de EEPROM. 

a- Donner les adresses de début et de fin de chaque zone (on empile à la suite E/S , RAM et ROM) . 
b- Le bus d'adresse est de 16 bits,  est- ce suffisant ? (justifier)   

Exercice 9

On souhaite réaliser une temporisation de 100ms (100 millisecondes). L’algorithme de la temporisation est le suivant :

Pour i = 1  à  n1 

2(s


Pour j = 1 à n2

2(s


Fin-Pour-j

1(s

Fin-pour-i


1(s

1(s = 1 microseconde = 0,001 milliseconde 

n1 et n2  sont 2 registres 8 bits,  on donne n1=255. Calculer la valeur de n2
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