CRPE-Sciences- étude du mouvement
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Etude des mouvements

1) Les différents types de mouvements

Il y a deux grandes familles de mouvements : 

· Mouvement linéaire ou de translation 
· Mouvement circulaire ou de rotation. 

	Translation rectiligne : Tout segment du solide se déplace en restant parallèle à lui même et le mouvement de chaque point est rectiligne.
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Ex : tiroir, voiture. 

	Translation curviligne : trajectoire= courbe dans une seule direction. 
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	Translation circulaire = arcs de cercles dans le même sens. out segment du solide se déplace en restant parallèle à lui même et le mouvement de chaque point est un cercle
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	Mouvement circulaire ou de rotation : au cours d’un mouvement de rotation, tous les points de l’objet dans un plan perpendiculaire à l’axe ont des trajectoires circulaires dont le centre est l’axe de rotation. 
	Différents types de rotation : 

· Rotation complète :                                                       Rotation partielle :


Rotation aller-retour : change périodiquement de sens.


2) Les différents types de transmissions et de transformations du mouvement
Un mécanisme est composé d’éléments qui agissent les uns sur les autres. Lorsque dans le mécanisme, le mouvement de sortie est de même nature que le mouvement d’entrée, il y a transmission du mouvement. 

Lorsque dans le mécanisme, le mouvement de sortie est différent du mouvement d’entrée, il y a transmission et transformation du mouvement. 

Lorsqu’on analyse un mécanisme le jour du concours, il faut indiquer la nature, la direction, le sens, la vitesse des mouvements d’entrée et de sortie. 

On rencontre 12 TYPES DE TRANSMISSIONS ET DE TRANSFORMATIONS DU MOUVEMENTS DIFFERENTS : 

	Types de transmission et de transformation
	Illustrations (© 2008 CNED TDR)

	Transmission par roues à friction 
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	Transmission par système d’engrenage : deux roues dentées forment un engrenage. 
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	Transmission par système poulie-courroie : ce système permet la transmission d’un mouvement de rotation entre deux roues qui ne sont pas en contact. Une courroie transmet le mouvement de rotation. 
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	Transmission par chaîne : deux roues dentées sont reliées à distance par une chaîne. 
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	Transmission par cardan : le cardan est un dispositif mécanique qui permet la transmission d’une rotation angulaire entre deux axes concourant en un même point.
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	Transmission par vis sans fin et roue dentée : une vis est associée à un pignon. 
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	Transmission par engrenage à renvoi d’angle
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	Transmission par vis et crémaillère
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	Transmission par pignon et crémaillère
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	Transmission par poulie / corde (treuil) : une roue avec une fente dans laquelle s’insère une corde
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	Transmission bielle-manivelle : le principe est de faire tourner une manivelle qui est reliée à un piston par une pièce appelée bielle. 
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	Transmission vis-écrou
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Mademoiselle F.


