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Sistema  de posicionamiento y mapeo GIS 

diferencial GPS/Beacon

GeoExplorer CE XT
Receptor GPS de mano para posicionamiento y mapeo diferencial, marca Trimble, líder mundial en sistemas GPS, origen USA modelo GeoExplorer CE XT. 

El receptor GeoExplorer CE XT es el último desarrollo de la mundialmente reconocida serie Pathfinder de Trimble con precisión a nivel de decímetros.

El sistema esta integrado por el receptor diferencial GPS/Beacon, software Pathfinder Office, totalmente en Castellano, para planificación, procesamiento, edición, ajuste diferencial, mapeo cartográfico con atributos GIS y accesorios standard. De las siguientes características técnicas:

Receptor GeoExplorer CE XT:

(
Canales: 12 en paralelo y seguimiento de hasta 12 satélites simultáneamente en L1 código C/A y FASE de onda portadora L1.


(
Tipo de posicionamiento y/o navegación: Terrestre, Aéreo y  Marítimo.
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(
Modo de Medición: Estático y Dinámico, en modo diferencial post proceso y a tiempo real.


(Especialmente apto para efectuar y actualizar cartografía precisa y mapeo con atributos, dada su gran capacidad diferencial en movimiento y el poderoso software de procesamiento y mapeo Pathfinder Office.


(
Procesador Intel de 206Mhz y 64Mb de Ram con Disco Flash de 512 Mb para datos de campo.


(
Tipo de datos en memoria: Almacena puntos, líneas y áreas con características y atributos asociados.


(
Software residente (Firmware): En Castellano con menú Windows CE e iconos en pantalla de muy fácil comprensión y uso. Capaz de ser actualizado permanentemente con nuevas versiones fácilmente desde PC.


(
El innovador sistema operativo del GeoExplorer CE XT permite ser operado utilizando diferentes softwares de campo para recolección de datos GIS tales como TerraSync de Trimble, ArcPad de ESRI, TDS Solo Software, aplicaciones de diseñadas por el usuario, etc.


(
Display Gráfico TFT Color y Táctil de gran tamaño y definición de 240 x 320 pixels alfanumérico con iluminación regulable y contraste ajustable apto para trabajos a plena luz del sol.


(
Precisión autónoma:  10m RMS sin S/A.


(
Precisión diferencial de código C/A: Submétrica instantánea en Estático y Dinámico mediante software Pathfinder Office.


(
Precisión  diferencial de fase L1: mejor a 30cm con procesamiento de fase portadora de L1 (carrier phase) en modo Estático y en movimiento (Dinámico) sin necesidad de inicialización previa.


(
Posicionamiento diferencial a tiempo real DGPS: Permite corregir posiciones a tiempo real en el campo vía radio-modem y/o mediante exclusivo sistema de recepción de señal Beacon BoB (Beacon on a Belt) -opcional- sin necesidad de cables de conexión entre el receptor GPS y receptor Beacon: Formato RTCM-SC104.


(
Precisión diferencial a tiempo real: Submétrica (<1m).


(Recepción de datos (puntos, líneas y áreas) existentes o medidos previamente, útiles para replanteo a tiempo real, verificación, actualización, mantenimiento o simplemente navegación. 


(
Intervalo grabación de datos en memoria programable, con promedio de posiciones.


(
Sistema de coordenadas Latitud/Longitud/Altura, Gauss Kruger (Argentina), UTM y otros sistemas de coordenadas seleccionable por usuario.


(
Datums de apoyo, incluido Campo Inchauspe (Argentina) o cualquier datum configurable por usuario.


(
Capacidad de calcular posiciones 3D sobredeterminadas cuando son visibles más de 4 satélites para un mejoramiento en la precisión.


(
Funciones de navegación gráfica completas, mapas digitales de fondo, deltas de coordenadas, abatimiento transversal XTE, distancia, rumbo, velocidad, etc.


(Brújula o compás digital interno para tareas de navegación/replanteo; de gran precisión y estabilidad aún a baja velocidad o mientras permanece estacionario.


(Visualización, en la pantalla del receptor, de Mapas digitales de fondo (Background) y la posición actual del GPS para navegación y replanteo. 


(
Estructura de receptor: compacto de bolsillo con antena integrada plana microstrip de alta ganancia (no necesita orientación) apto para ser usado incluso bajo cobertura de árboles, resistente al agua y polvo.


(
Bajo peso:  720 gr. incluyendo batería de Litio Ion incorporada.


( Temperatura  de  operación: -10ºC a +50ºC.


( Temperatura  de almacenamiento: -20ºC a +70ºC.


(
Puerto de comunicaciones USB estándar y RS-232C (Input - Output) y NMEA Output.


(
Configurable como base o como receptor móvil en posicionamiento diferencial.


(
Indicación en display de cantidad de satélites observados, Skyplot gráfico, geometría (PDOP), elevación de cada satélite, URA, SNR y azimuth.


(
Selección automática de los 4 mejores satélites de los observados simultáneamente con actualización de las constelaciones de satélites cada 10 segundos, proporcionando más tiempo de buen PDOP durante el día, que otros receptores supuestamente similares.


(
Capacidad diferencial dinámica, para uso cartográfico, con definición de intervalos de captura de datos por tiempo o por espacio.


(
Ingreso de características y atributos mediante diccionario de datos creado en PC con software Pathfinder Office.


( La posibilidad de ingreso de Offsets para Puntos, Líneas y Areas permite relevar objetos o elementos de difícil acceso de forma remota indicando para el caso de puntos la distancia y dirección a la cual se encuentra el punto de interés y para líneas y áreas a qué lado (izquierda / derecha) y distancia se realizará el recorrido del atributo.


(
Alimentación: Tres alternativas: Batería incorporada de Litio Ion (no tiene efecto memoria), Externa desde encendedor de automóvil y Externa desde batería camcorder (standard) de 12 volts.

  ( Autonomía con baterías Litio Ion standard: 21 horas de trabajo en campo.


(Cargador rápido de baterías de múltiple función: permite la comunicación de datos con la PC mientras se alimenta al receptor y recarga la batería de Litio Ion incorporada.


(El GeoExplorer CE XT utiliza un novedoso sistema de corrección a tiempo real DGPS (Opcional) mediante el uso de señal diferencial de RadioFaro (BEACON). A través del receptor Beacon BoB “sin cable de comunicación” el receptor GPS puede calcular posiciones corregidas mediante datos RTCM en el campo, proporcionando puntos y navegación con una precisión submétrica instantánea. 

Software de campo TerraSync

El software TerraSync es una herramienta de recolección y mantenimiento de datos GIS que se usa en su Pocket PC, GeoExplorer CE o dispositivo que utilice Windows CE.

La flexibilidad del diseño y las funciones de control de calidad del software TerraSync, le permiten adaptar seteos y métodos de recolección que se ajustan a sus requerimientos; con este software ud. puede recolectar características de puntos, líneas y áreas con atributos a tiempo real, así mismo, el display permite visualizar mapas a “tiempo real”, que soporta archivos de fondo en formato “raster” y/o vectorizadas (Ej. DXF).   

El software TerraSync es ideal para tareas de mantenimiento de datos, es muy fácil importar datos desde GIS existente, para re-ubicación, verificación y actualización de atributos y posiciones
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Características: 
· Opera en dispositivos con Windows CE. 

· Soporta archivos de atributos, de imagines y sonido. 

· Permite navegar con facilidad hacia objetos elegidos. 

· Trabaja directamente con archivos en formato Shape de ArcView.  

  
Funciones del Software
· Recolecta características de puntos, líneas y áreas con atributos. 

· Capacidad de generar, revisar y editar atributos directamente en el campo.

· Display con mapas a tiempo real. 

· Soporta mapas de fondo tipo “raster” y vector. 

· Digitaliza posiciones directamente en el mapa. 

· Lee y escribe archivos Shape Arc View, dentro del software. 

· Registro de “vértices” con promedio, cuando se capturan características de líneas y áreas. 

· Importación de datos provenientes de GIS existentes para mantenimiento de los mismos (re-ubicación, verificación y actualización de posiciones y atributos). 

· Soporta medidores Láser, para realizar OFFSET 

· Mapa de la constelación de satélites. 

· Pantalla gráfica de navegación. 

· Soporte para sistemas de coordenadas nacionales y locales (del usuario).

· Modo RTCM - SC104: Permite recibir posiciones corregidas vía radio-modem para posicionamiento diferencial a tiempo real.-


Software múltiple de procesamiento PATHFINDER OFFICE.


(Poderoso software para planificación total de trabajos, procesamiento de datos y mapeo GIS/GPS desarrollado para correr en WINDOWS (95, 98, 2000 y NT) y en idioma Castellano.


(
Totalmente operable con mouse, mediante menú de fácil comprensión y acceso por pantalla.


(
El software global PATHFINDER OFFICE permite procesar datos provenientes  de cualquier receptor de la serie pathfinder, receptores geodésicos de la serie 4000 y/o de ambos tipos combinados.


(
La capacidad del software permite generar proyectos con archivos de atributos asociados a los datos GPS digitalizados, de manera de obtener finalmente mapas en cualquier escala, sistema de coordenadas, datums y elipsoides seleccionado por usuario.- Los mapas y archivos asociados pueden ser actualizables continuamente y convertidos finalmente a más de 140 GIS disponibles en el mercado, entre ellos ARC/INFO, AUTO CAD, INTERGRAPH, ERDAS, GEO/SQL, GRASS, MOSS, etc.


(
Importación de archivos GIS para llevarlos finalmente al terreno con GPS (replanteo de proyectos) y para la actualización de la base de datos directamente en campo.
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(Generación y preparación de mapas digitales para exportarlos al receptor GeoExplorer CE XT  como mapa de base o Background.
· Línea de tiempo para una visión     cronológica de los datos GPS.

· Todos los datos pueden ser clasificados, filtrados, representados gráficamente con simbologías definidas por usuario y ploteados.

· Ajuste diferencial por método espacio-tiempo.

· Ajuste diferencial automático en modo estático y dinámico (mapeo).

· Módulo de procesamiento de fase (Phase Processor) incluido como suministro standard.


(Automatización del flujo de trabajo (Batch Processor) permite realizar automáticamente desde la descarga de datos, corrección diferencial, exportación a CAD o GIS y ploteado de resultados sin intervención del operador.


(Completa planificación de trabajos con indicación gráfica de disponibilidad de satélites por día y hora, determinación de  PDOP, HDOP, VDOP. Disponibilidad de satélites por tabla con tiempos de aparición y desaparición en ventana de azimut y elevación.


(Administrador completo de waypoints, permite crear posiciones 3D para navegación.


(Generación de diagramas SKY PLOT con trayectoria de todos los satélites disponibles y generación de cortinas por obstrucción a la recepción de los mismos.


(
Cálculos estadísticos: tiempo de inicio y parada; número de posiciones, valor medio, desviación standard de latitud, longitud y altitud.


(
Conversión de datos GPS en coordenadas geográficas sobre elipsoide WGS-84 a cualquier otro elipsoide incluido Campo Inchauspe con proyecciones planas en sistema GAUSS KRUGER.


(
Creación de mapas digitalizados en 3 dimensiones en pantalla en cualquier escala con función completa de zoom, medición de longitud y áreas, superposición de mapas, agregado de grilla, etc.


(
Soporte completo para impresoras y plotters.


(
Despliegue simultáneo de mapas de fondo (vector o raster) con datos GPS en pantalla.


(
Conversión de archivos a formato RINEX.


(
Acceso directo a softwares de diseño y mapeo CAD mediante formato DXF.

�











�








