Hacheur de tension

I) Définition

Un hacheur est un convertisseur continu / continu, il permet de concevoir un générateur de tension U à partir d’un générateur de tension E de valeur plus faible ou plus élevée.

II) Hacheur abaisseur de tension
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· Ri est un récepteur de courant, il ne peut être en circuit ouvert (récepteur inductif)

· Lorsque K1 est fermé, K2 est ouvert et réciproquement.

· TH est la période de hachage (horloge du circuit), elle rythme l’ouverture et la fermeture des interrupteurs K.

· Si α représente le rapport cyclique de la commande des interrupteurs alors K1 conduit pendant α TH et K2 pendant le reste de la période (1 – α) TH. On rappelle que 0 ≤ α ≤ 1.
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· < u > = 
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avec 
0 ≤ α ≤ 1.

· La tension moyenne aux bornes de Ri peut-être réglée grâce à α.

· I = i1 + i2 
donc I est constant.

· 
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Exemple de hacheur réel : 
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La diode D est un diode de roue libre.

Pour un moteur :



E = K Ω et E = U – RI



=> K Ω = U – RI ≈ U 
(car R est faible)



=> Ω = 
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Donc la commande de α suffit à faire varier la vitesse du moteur de …….. jusqu’à ……..
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