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OBJECTIF


Mesurer le rendement d’un moteur asynchrone en charge.

Type de moteur asynchrone étudié : 

Relever les indications de la plaque signalétique du moteur étudié.

Principe




Le moteur asynchrone absorbe une puissance Pa  ( puissance électrique ) et restitue sur son arbre une puissance mécanique Pu 


Son rendement est 
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Pa est mesurée avec un wattmètre triphasé.


Pu est obtenue avec une dynamo-balance ( génératrice balance ). La dynamo permet de mesurer le couple moteur T 


Principe de fonctionnement de la génératrice balance :

Cette machine est destinée à mesurer le couple moteur sur l’arbre des machines en essai. Pour cette raison elle est montée en balance c. à d. que l’inducteur est fixé sur la carcasse oscillante dont le débattement est limité par 2 butées.

Sur la carcasse se trouvent disposés 2 bras de levier

- L’un court sur lequel coulisse un contre poids permettant d’équilibrer la machine

- L’autre long de 1m à partir du centre de la machine et sue lequel coulisse un poids P de 10 Newtons permettant de mesurer la valeur du Couple appliqué sur l’arbre machine.
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L’équilibre du bras se fait d’abord à l’arrêt ( poids P enlevé du bras de levier ) à l’aide du contre poids ( repérer sa position et le bloqué ).

Mise en charge : La dynamo-balance, accouplée à la machine en essai est mise en charge au moyen de rhéostat de puissance. Le réglage est obtenu par action sur le rhéostat d’excitation de la dynamo.

Après avoir stabilisé la charge, on règle la position du curseur P pour obtenir l’équilibre, on relève d .

On peut dés lors déterminer le couple du moteur accouplé à la dynamo.
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n est la vitesse du moteur
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TRAVAIL DEMANDE

( Reprendre le schéma en insérant les appareils nécessaires aux mesures de l’intensité en ligne, la tension entre phases et la puissance active absorbé par le moteur asynchrone ( wattmètre triphasé ).

( Réaliser le montage, faites vérifier et effectuer les mesures pour des charges de 1/4, 1/2, 3/4, 4/4 et 5/4 de la puissance nominale ( du courant nominal ).

( Exploitation des mesures :

· Tracer sur feuilles millimétrées les courbes :


g = f (Pu), cos( =f (Pu) et ( = f (Pu)  ( avec cos( =f (Pu) et ( = f (Pu) sur une même feuille )


Tableau de mesures :

U
I
P
n
P
d

La vitesse n est contrôlée par une dynamo tachymétrique en bout d’arbre.

Tableau de calculs :

Pa moteur


S Moteur




T
(
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ns : vitesse de synchronisme du moteur asynchrone = 1500 tr/mn

COMMENTAIRES ET CONCLUSION







Schéma de montage :
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avec P =  Mg = 10N
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